#HFINOVaARESPRENDER DESAFIO INOVAREAPRENDER

. Autores: ABNER DOS SANTOS SILVAI
TITULQO:Ally - Aliado dos Passaros MIGUEL MORELLO ANDADRE

COLEGIO: e1.m. naTALIO saLvaDoR aNTUNES  Professor (a) orientador(a): REGINA JUNQUEIRA

INTRODUCAO

O IMPACTO DA HUMANIDADE NA VIDA DE OUTROS SERES VIVOS E TAO DEVASTADOR QUE, NO CASO DAS AVES, O
INIMIGO PRINCIPAL DEIXOU DE SER OS PREDADORES NATURAIS E AGORA SE DIVIDE ENTRE: DESTRUICAO DE SEU
HABITAT, POLUIGCAO DE RIOS E OCEANOS, POR ULTIMO, MAS NAO MENOS PREOCUPANTE - JANELAS E PORTAS DE
VIDRO, VIDRACAS E PAINEIS ESPELHADOS. EE A SEGUNDA MAIOR CAUSA ANTROPOLOGICA DA MORTALIDADE DE
PASSAROS AO REDOR DO MUNDO, ATRAS SOMENTE DA DESTRUIGCAO DE SEUS HABITAT, EE A COLISAO DAS AVES COM
PAINEIS DE VIDRO TRANSPARENTE E/OU REFLEXIVO, EM VIDRACAS DE RESIDENCIAS E PREDIOS COMERCIAIS,
TANTO EM AREAS URBANAS COMO NO MEIO RURAL (FONTE: INSTITUTO RA-BUGIO).

OBJETIVO

construir um protoétipo com sistemas de ultrassom que poderia diminuir o impacto dos passaros nas vidragas ou em fachadas
de edificios, para que, a0 se aproximarem das janelas, possam se desviar do perigo iminente.

MATERIAL METODOS

placa Arduino Mega, Construimos dois protétipos Evs com o sensor ultrassonico e
sensor ultrassénico outro com Arduino. O protétipo com EV3 foi colocado na janela
’ de vidro de uma casa, verificamos que alguns pardais e
andorinhas quando se aproximavam perto janela se desviam.
buzzer (opcional) e Montamos uma magquete e colocamos os dois prototipos para
Fonte gv demonstracio do funcionamento de ambos

LEGO EVs3 e sensor ultrassonico

jumpers,

DESENVOLVIMENTO

Pesquisamos e vimos que o ultrassom produz
sons na frequéncia auditiva dos passaros, este
equipamentos ficaria na janela ou fachada de
vidro, programado para que quando detectasse
algo em torno de sm a 4 m, assim quando o
sensor detectasse a presenga da ave emitiria a
vibragio sonora capaz de evitar que o passaro
se chocasse com a vidraga.

REFERENCIAS BIBLIOGRAFIICAS

Conexao Planeta - http://conexaoplaneta.com.br/blog/o-predador-invisivel-que-ameaca-a-vida-de-milhares-de-aves/ acessado e revisado em 05/12/16 &s 9:56
http://www.naturezaeconservacao.eco.br/2015/03/como-evitar-acidentes-com-aves-em.html acessado e revisado em 05/12/16 &s 0:25
http://www.vetmauriciocobuci.com.br/colisao-de-aves-em-vidracas/ acessado e revisado em 03/12/16 as 19:10

http://planetasustentavel.abril.com.br/noticia/cidade/tipos-vidros-mais-visiveis-passaros-677655.shtml acessado e revisado em 03/12/16 as 15:03
http://iwww.earthlife.net/birds/hearing.html acessado e revisado em 04/12/16 &s 22:35
https://abcbirds.org/?s=glass acessado e revisado em 04/12/16 4s 22:45
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Autores: Kaio
Professor (a) orientador(a): Laureliane Sales

TITULO: ANIMACAO DINOSSAUROS
COLEGIO: ELZA IBRAHIM

INTRODUCAO

Utilizando aplicativos podemos crianr ajnimagdes e tentar compreender
com 0s mesmos sao elaborados. Isso nos auxilia na arte, na cultura, no

desenvolvimetno do pensamento computacional e até mesmo na relacio
com Os games.

OBJETIVO

Analisar a criagio de fimes com o aplicativo john cartoon 2.

MATERIAL
Celular :
METODOS
Computador
Email
Aplicativo Editar uma
> animacao em
DESENVOLVIMENTO aplicativo john
cartoon 2
Construir animagoes pode
tomar muito tempo pois
cada detalhe deve ser
editado passo a passo.
Mesmo com aplicativos para e m—
0 desenvolvimento todos \

levam muito tempo para
editar, a programacgao leva a
facilar o

£y 1l

(!
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INTRODUCAO

Um aplicativo para diminuir a distancia em tempo de distanciamento
social devido ao COVID 19, onde as pessoas poderao realizar a sua festa

de modo virtual, porém contando com um servi¢o de entrega dos kits
para os convidados

OBJETIVO

Amenizar o impacto de frustracao causado pelos acontecimentos
recente, propiciar momentos agradaveis e de descontrac¢ao .

MATERIAL METODOS

Através de reunioes feitas
virtualmente dividindo as partes
entre os componentes e contando

com a ajuda de alguns amigos e
parentes.

Celular, internet, powerpoint

DESENVOLVIMENTO

, , Insira suagfotos aqui!
Foi apresentado em aula on-line

onde o0s colegas contribuiram com
algumas ideias e acharam muito
iteressante a mesma.

REFERENCIAS BIBLIOGRAFIICAS

https://scratch.mit.edu/

youtube
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TITULO: BITUCAS DO MAL. CIGARRO, UM MAL  Autores: Davi Miguel Carvalho Gomes e Jodo
PARA TODOS Pedro Luciano Gomes

COLEGIO: ESCOLA MUNICIPAL PAULO FREIRE Professor orientador: Péterson Cardoso Pereira
INTRODUCAO

Vocé fuma ou conhece alguém que fuma?Ja pensou pra onde vao as bitucas de cigarro que sao jogadas
na rua? Quanto tempo demora para o cigarro se decompor na natureza? Quais prejuizos sio causados
a0 meio ambiente? Como os animais reagem as bitucas jogadas na natureza e aos incéndios causados
pelas bitucas jogadas na beira das estradas? E proibido fumar enquanto dirige? Pesquisamos para
responder essas perguntas e vamos ajudar vocés a entender também sobre esse assunto!

OBJETIVO

Conscientizar as pessoas sobre as consequéncias de fumar cigarro e o que acontece quando se joga as
bitucas de cigarro no lugar errado

MATERIAL METODOS

Google Reuniio por video chamada com os autores
Canva Conversa sobre o tema

Google Meet Pesquisas na internet

‘Whatsapp Gravaegio e edi¢do do video do projeto
Celulares

DESENVOLVIMENTO

Com a nossa pesquisa descobrimos que:

- Fumar faz mal para a salude das pessoas. Tanto para quem fuma,
como para quem esta perto de quem fuma.

- Incéndios séo causados por cigarros jogados na estrada. Bitucas
dos cigarros sdo responsaveis por varios incéndios nas estradas do
Brasil.

- Fumar enquanto dirige ndo é exatamente uma infragdo, mas, ao
fumar enquanto dirige o motorista comete varias infragdes de
transito. Por exemplo: dirigir sem as duas méaos no volante, dirigir
colocando o brago para fora do carro e muitas outras.

- O tempo de decomposicéo de uma bituca de cigarro na natureza é
de dois a cinco anos.

- A bituca de um cigarro contém mais de 4 mil substancias téxicas, o
que prejudica o solo, contamina rios e mares.

- Por ano sé&o produzidos mais de 5 trilndes de cigarros.

- Animais confundem as bitucas do cigarro com alimento e quando
comem podem acabar morrendo.

REFERENCIAS BIBLIOGRAFIICAS

https://www.companyconferi.com.br/confira/noticia&categoria-4-Rodas&title=afinal--fumar-dirigindo-e-infracaoy
https://www.greenmebrasil.com/informarse/lixo-e-reciclagem/8156-quanto-tempo-bituca-cigarro-decompor/
https://www.ecycle.com.br/1894-

bituca.html#:~:text=Para%20se%20ter%2o0uma%2oideia,solo%2C%20contamina%20rios%20e%20c%C3%B3rregos.
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A CHUVA E DOS FENOMENOS MAIS COMUNS DO MEIC AMBIENTE E AO MESMO TEMPO MAIS SURPREENDENTE DENTRO DE SUA SIMPLICIDADE. EM
TERMOS CIENTIFICOS, A CHUVA NAO E NADA MAIS DO QUE A PRECIPITACAC DA AGUA DAS NUVENS PARA A TERRA. ESTA QUEDA DE AGUA E PRODUZIDA
A PARTIR DA CONDENSACAQ DO VAPOR DE AGUA QUE SE ENCONTRA DENTRO DAS NUVENS E QUE, AO TORNAR-SE MAIS PESADO, CAl NA TERRA POR
EFEITO DA GRAVIDADE. A CHUVA E SEMPRE LIQUIDA, OU SEJA, SEMPRE EM ESTADO LIQUIDO, EMBORA AS VEZES ESTEJA ACOMPANHADA DE OUTROS
ESTADOS COMO O GASOSO (POR EXEMPLO, COM A NEBLINA) OU SOLIDO (COM O GRANIZO). A CHUVA, JUNTO COM A LUZ SOLAR SAO ESSENCIAIS PARA A
VIDA NO PLANETA TERRA.

A CHUVA PODE TAMBEM SER EJUDICIAL CASO S PRESENCA FOR ABUNDANTE. AS CHUVAS FORTES (CONHECIDAS COMO TEMPESTADES) PCDEM
CAUSAR GRANDES COMPLICACOES COMO ENCHENTES TANTO EM AREAS URBANAS OU RURAIS. MUITAS VEZES, A POTENCIA DE UMA CHUVA PODE
ALTERAR DE MANEIRA PERMANENTE A PAISAGEM OU O ESPACO FISICO

JA QUE CAl C
LTA A SAIDA DE MORADORE®
VA SOLUGAD P

BUEI
DE SUAS C
PROBLEMA

UA E RESIDUOS, ESSE MECANISM
POR LAMINAS E SUCADO ) g
> ENTO E TERA UM MEDID 1 ) C SERVICO DE LIMPEZA IRA R
UMA NOTI ! AVISANDO QUE O RESERVA ESTA QUASE CHEGAN L -8 ) h MA E PRECISA SER ESV inja} SERA FEITA
DESSES RE! O ] 1ADOS, WNDO ASSIM QUE OS5 BUEIROS ENTURPAM E C A |[EDADE

O bueiro nio foi totalmente projetado, mas com a colheta de dados, observou-se Tendo-se o problema, dos ala‘ga‘mentos como
que os materiais necessarios para sua producio seriam de baixo custo e acessivel, P onto de P aItidaJ, ae qujp € comegou uma analise
pois o objeto € fazer um bueiro com um custo baixo, para que assim a ideia possa
ser implantada sem maiores problemas, grande parte dos materiais seriam de buscase a,profundou— sSe no problema,
iclados, mplo: ¢ i > ira fazer aseparagio da i . . =
i consultando sites, livros, e entio comecou a
construir um mapa mental sobre os possiveis

caminhos que a pesquisa poderia ser realizada

Com o avan¢o da nosso pesquisa descobrimos
que ja existem um bueiro que faz essa separacio
em algumas cidades, porém, o nosso tras uma
inovacio, além de separar o agua do lixo através
da peneira, ird conter um mecanismo que fara a
trituragdo dos residuos para que assim, o
descarte seja mais eficiente, Agua sera enviada
para um reservatorio, onde sera tratada para ser
usada na limpeza das ruas posteriormente apds
as chuvas.

Algumas das nossas referencias :
https://g1.globo.com/rj/rio-de-janeiro/moticia/2020/0g/22/fotos-1j-tem-chuva-forte -alagamentos-e- vias-interditadas. ghtml

{ rj/rio-de-janeiro/noticia/2020/09/22/rio-tem-manha-de-chuva-forte -e-sirenes-acionadas-em-comunidades.gh tml
https://g1.globo.com/mg/sul-de-minas /moticia/2020/02/20/bueiros-inteligentes-ajudam- a-prevenir-enchentes-em-algumas- cidades-do-sul-de-mg.ghtml
http://www.abes-mg.org.br/visualizacao -de-clipping/ler/3330/bueiros-inteligentes-podem- diminuir-enchentes-e-acumulo-de-lixo
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Autores: Mariana Ribeiro

TITULO: CORONA VIiRUS
COLEGIO: ELZA IBRAHIM Professor (a) orientador(a): Laureliane Sales

INTRODUCAO

Neste periodo de pandemia € preciso ter muito cuidado, seguir as normas e

medidas de prevengao. O stop motion foi construido por
ser mais facil das criangas compreenderem , e que possam fazer o certo.

OBJETIVO

Mostrar que com o uso de mascara voceé fica protegido contra o corona virus

MATERIAL METODOS

Primeiro eu escrevi a historia em

um papel, e depois eu desenheio

cenario e os personagens, e fiz o
video

Foram utilizados papéis, lapis de
cor , também o app "stop motion "

DESENVOLVIMENTO

Eu vi alguns videos de
stop motion, porém
nenhum havia mostrado
nada sobre o corona
virus, ai eu quis inovar e
criei este video.

REFERENCIAS BIBLIOGRAFIICAS

Foram consultados videos no YouTube sobre como fazer o stop motion
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. Autores: Kaio Scout
TITULO: FAKE NEWS Professor (a) orientador(a):Laureliane

COLEGIO: CIEP OSCAR CORDEIRO Cristina de Araujo Sales

INTRODUCAO

Uma fake news € uma, noticia falsa, aquelas que podem ter sido criadas,
modificadas ou mesmo ter uma parte verdadeira e outra falsa.

Existem estudos que ligam esse tipo de informag¢i.o ao aumento de
violéncia, a segregac¢io e muito mais.

OBJETIVO
Iniciar verifica¢ao de conhecimemto e FEKE MBMEWS
prevencio as fakes news ao nosso redor. e seus 7 tipos
77) CONTEXTO FALSO CONTEUDO MANIPULADO
G% Uma determinada informaca. @ Seja por adulteragio de texto
MATERIAL e T -l
invalida cnm% pgssar do tempo pn\iticar’ponlu%e vista
i 'Q CONEXAO FALSA CONTEUDO IMPOSTOR
Além de pesquisas na internet, foi Lo ttnle O Moo it
g Elea"iglsfsc:haul para aumentar uma inverdade com informagoes
elaborado um formulario no google s e mars o s

\** CONTEUDO ENGANOSO %_afﬁ CONTEUDO FABRICADO

L1 Ainformacao é utilizada de Todo o seu conteiido ¢ falso,
forma a difamar a pessoa ou criado para enganar e prejudicar
o assunto a que se refere

DESENVOLV|MENTO SATIRAOU PARODIA

Nao ¢ intencionalmente nocivo,
mas pade levar a confusao do leitor

forms para reposta rapida.

A pesquisa levou ao conhecimento de [:303 @
casos graves de linchamento e até i
mesmo mortes devido a fake news. Na
politica e na cultura muitos ja foram
condenados pela divulgaciao de fakes
news. Que nada mais sdo do noticias
falsas, que como mostram as pesquisas
alguns acreditam niao ser preciso
criminalizar ou mesmo divulgam
sabendo que sdo falsas.
Mas a maioria como mostrado ao lado,
acredit na criminalizacido e nio
divulgagio dessas noticias.

gTic &

REFERENCIAS BIBLIOGRAFICAS

. L1l “adlU= RE=IIEW I
utm_source=googleads&utm _medium=se m_campaign=desinformacao&gclid=-CjoKCQjwlvT8
BRDeARIsAACRFiUtISzrwob7yiVYzoBFt1iAKIWpMdFovRPAOEWNnMavQvzakUR_INcLQaAvVIYEAL

w_weBhttps://www.hipercultura.com/fake-news-consequencias-tragicas/
https://je.ne1o.uol.com.br/brasil/2020/06/5611997-desinformacao-e-os-perigos-do-
compartilhamento-de-conteudos-falsos.html
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TITULO: Influéncia das condicdes estratosféricas na AUTORES: Davi da Silva Ouverney, Leone Bouckhorny
diapausa como processo de sele¢do natural de zooplantom  Souza Soares e Pilar Rosa de Siqueira Salles

e fitoplancton

COLEGIO: Centro Educacional batista em Casimiro de Abreu  PROFESSOR ORIENTADOR: Patrick Martins Menengazi

Nas ultimas décadas, com o avango das tecnologias de exploragdo espacial, novos planetas que apresentam
condicdes de abrigar vida foram identificados e abriram um novo campo da ciéncia, a astrobiologia. Uma questdo ainda ndo
delineada ¢ a adaptagdo e o comportamento dos seres vivos relacionados numa teia alimentar, assim como a agdo da selecdo
natural sobre as condi¢cdes de adaptacdo destas espécies. Este trabalho tem por objetivo realizar analises de comparagdo da
idiossincrasia de uma teia alimentar - que consiste em uma relacdo entre produtores, consumidores e decompositores - em
simula¢bes de condi¢des extraterrenas ao funcionamento da teia alimentar terrestre. Desse modo, buscamos coletar dados
sobre a acdo da lei darwiniana em condi¢des indspitas e identificar as possiveis alteragdes na teia alimentar.

* Analisar o comportamento de teias alimentares em condigdes anadlogas a extraterrenas;

» Comparar relagdes intra e interespecificas em condi¢des analogas de outros planetas com a Terra.

» Comparar a taxa de sucesso de reidratag@o de algas ap6s a exposi¢do as condigdes estratosféricas com amostra controle;

» Comparar a taxa de eclosdo de ovos de resisténcia (epifios) de daphnias, artémias e branconetas expostos a condi¢des
extremas com ovos em condi¢des naturais;

» Avaliar a influéncia da exposi¢do a variacdo da aceleracdo, radiacdo, gravidade e pressdo atmosférica no processo
metabolico de zoo e fitoplancton;

* Identificar possiveis alteragdes no processo de Selecdo Natural em estagios de diapausa de zooplancton e fitoplancton;

* Realizar a selecdo de individuos com caracteristicas especificas de sobrevivéncia em condigdes extremas para producgdo de
matrizes de resisténcia em futuros voos.

Microscopio; pipetas; Seringas; Recipientes de plastico; Agua Etapa 1, a amostra serd hidratada, para avaliar a taxa de

destilada; Amostras fito e zooplancton desidratadas; Laminas ¢ || €closdo. As amostras desidratadas serdo reidratadas

, . , conforme descrito no documento em anexo) para confeccdo
laminulas; Bico de Bunsen; Mascaras; Jaleco; Luvas; Papel, ( ) )p s )
de uma amostra controle que serd comparada sempre apds

Fertilizante liquido; Micro tubo; Estufa; Arduino nano; . o s )
cada voo, com isso, serdo feitas duas matrizes, uma para voo

Conector de bateria; Bateria; Sensor BME 280 Cartdao de e outra para controle que ficara em solo (ambas serdo

memoria64gb; Shield de memoria. monitoradas por sensores, descritos no documento em
anexo), durante o voo recolheremos esses dados de pressdo

atmosférica, altitude, temperatura e aceleragdo. Apds a

~ recuperac¢do, a amostra sera levada para laboratdrio para a
Esperamos observar um processo de transformacgdo das

dindmicas entre as espécies, evidenciando as sutis diferencgas confecgdo e comparagdo da amostra de solo com a de voo,
na atuacdo da sele¢do natural. Processo este observado pelas serd feita andlise das mudancas na eclosdo dos organismos e
mudancas nos comportamentos dos organismos, tais como taxa
de sucesso de reidratacdo e eclosdo, reprodugdo, fotossintese,
alimentagdo, alteragdes morfofisiologicas e na dindmica
populacional posterior ao voo em comparagao com as amostras
de controle.

Tendo por base a lei da selecdo natural, espera-se encontrar
organismos que resistam a todo o experimento em funcdo de
apresentarem caracteristicas unicas e vantajosas sobre os
demais. Caracteristicas estas que serdo evidenciadas apos todo
o experimento de selecao.

desenvolvimento morfofisioldgico.

SANT’ANNA, C.L.; AZEVEDO, M.T.P.; AGUJARO, L.F.; CARVALHO, M.C.; CARVALHO, L.R.; SOUZA, R.C.R. Manual ilustrado para
identificacdo e contagem de cianobactérias planctdnicas de dguas continentais brasileiras. Interciéncia, 2006.

STREBLE, H.; KRAUTER, D. Atlas de losMicroorganismos de Agua Dulce — La vida em uma gota de agua libro de
clasificacidn com 1700 ilustraciones. Barcelona, Editorial Omega, 1987.

BATES, J. Why Humanity Must Become a Multi-Planetary Species. Disponivel em: https://highexistence.com/why-

humanity-must-become-a-multi-planetary-species/. Acesso em: 09 maio 2018



https://highexistence.com/why-humanity-must-become-a-multi-planetary-species/
https://highexistence.com/why-humanity-must-become-a-multi-planetary-species/
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. IrrigaSol - Projeto Bombeamento Autores: GABRIELLY DE SOUZA ROMANHI
TITULO: solar Inteligente para Irrigagio ARTHUR LEMOS SILVEIRA

COLEGIO: e1.m. naTALIO saLvaDOR ANTUNES  Professor (a) orientador(a): REGINA JUNQUEIRA

INTRODUCAO

O PROJETO VISA UMA PARCERIA ENTRE A ESCOLA TECNICA MUNICIPAL NATALIO

SALVADOR ANTUNES E O CURSO DE ENGENHARIA DA UFRJ - CAMPUS MACAE PARA, JUNTOS,
IMPLANTAREM, UM PROJETO PILOTO DE IRRIGAGCAO INTELIGENTE MOVIDO A ENERGIA
SOLAR, OBJETIVANDO CRIAR UM SISTEMA QUE, DE FORMA INTELIGENTE E PROGRAMAVEL,
FACA O TRABALHO DE IRRIGAGCAO DE UMA PLANTAGCAO, QUANTIFICANDO E MONITORANDO A
NECESSIDADE DE AGUA E ENERGIA DO CULTIVO.

OBJETIVO

Criar um sistema que, de forma inteligente, programavel, faga o trabalho de irrigacdo de uma plantagio;
Ofertar a demanda de Agua necessaria para cultivos agricolas onde ha baixa disponibilidade de agua e energia;
Incentivar a implantac¢ao em projetos de irrigagio de frutas e lequmes em pequenas propriedades;

Trazer beneficios para comunidades agricolas da regido.

MATERIAL METODOS

Baseado na informagao sobre auséncia de chuva no local,
* 4 painéis fotovoltaicos de 250Wp e componentes fornecida pela estagio meteorolégica, a irrigagao por
*Bomba d"agua submersa e adapta¢ao do pogo; gotejamento é acionada. Em caso de ocorréncia, de chuva sera,
*Sistema hidraulico para gotejamento ; (canos, conexdes, interrompida. A irrigagao se d4 por bombeamento hidraulico
etc) gerado por energia solar, e para isso utilizara painéis
*Sensores de temperatura, pressao atmosférica fotovoltaicos. A quantidade de agua presente no solo devera

*Arduino ser monitorada para o bom desenvolvimento do item

*Anemometro, pluviémetro cultivado, assim como o desenvolvimento do mesmo, e uma

*Computador integrado ao sistema plantagio sem o sistema de irrigagio devera ser feita a parte,
para fins de comparagido do desenvolvimento.

DESENVOLVIMENTO

O projeto é relativamente simples, visa principalmente
integracgio e pesquisa.

Os alunos farao: A construirdo da estacio meteorologica com
Arduino e acessorios, Montarao o sistema de bombeamento
solar; Integracao dos dados medidos na estagio e o sistema de
bombeamento/irrigagao, além do plantio e monitoramento do
sistema.

O projeto ainda esta em andamento.

O equipamento citado é de facil aquisi¢ao e baixa
complexidade, o que torna este projeto passivel de execugio.
Com o apoio e esforgo continuo das partes envolvidas, por
certo sera possivel executar e com isso beneficiar a

todos.

REFERENCIAS BIBLIOGRAFIICAS

https://ainfo.cnptia.embrapa.br/digital/bitstream/item/133043/1/Cartilha-Manejo-Irrigacao-03-09-
2015.pdf

http://www.idealirrigacao.com.br/2-projeto-irrigacao-por-gotejamento-unai
http://www.pesagro.rj.gov.br/downloads/riorural/32_Irrigacao_por_gotejamento.pdf
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Autores: Francisco (Marcelo) Galheigo
Professor (a) orientador(a): Laurene Sales

TITULO: MENTES ALIVIADAS
COLEGIO: FUTURO VIP

INTRODUCAO

MUITAS PESSOAS SOFREM COM TRAUMAS E MEDOS TERRIVEIS QUE
AFETAM O DIA A DIA. TER UMA SOLUCAO QUE POSSA SER

ACESSIVEL COMO UM MEDICAMENTO NEUROAPAGADOR DE
LEMBRANCAS PODE TRAZER UMA VIDA MAIS FELIZ E TRANQUILA

OBJETIVO

MOSTAR QUE VIVER UMA VIDA SEM MEDOS E POSSIVEL

MATERIAL METODOS
VIDEO PRODUZIDO A PARTIR PESQUISAS SOBRE
DE PESQUISAS E RACIOCINIO EXPERIENCIAS REAIS DE

MEDICAMENTOS NO

DESENVOLVIMENTO TRATAMENTO DE TRAUMAS

NO COMECO DE 2020, PENSEI SE E POSSIVEL
PERDER MEDOS E TRAUMAS, Al EU PESQUISEI
EM VARIOS LOCAIS COMO PODERIA ALTERAR
MEMORIAS RUINS, ATE ENCONTRAR UM EM
QUE CIENTISTAS CONSEGUIRARM APAGAR A
MEMORIA DE PESSOAS, ACHO QUE E REALE
QUERIA DIVULCA-LO AQUI

SEGUNDO O SITE, CIENTISTAS REUNIRAM 3
GRUPOS DE PESSOAS ARACNOFOBICAS: O ‘ : ‘
PRIMEIRO IRIA TOMAR AGUA E OS CIENTISTAS 'Y '
IAM DIZER QUE ERA O REMEDIO; O SEGUNDO -
RECEBEU A DROGA, MAIS NAO VIU A ARANHA,
O TERCERIO TAMBEM RECEBEU A DROGA E
VIU A ARANHA. NA SEGUNDA VEZ EM QUE
VIRAM A ARANHA, O PRIMEIRO E O SEGUNDO
AINDA TIVERAM MEDO DA ARANHA, MAIS O
TERCEIRO CONSEGUIU ATE TOCAR NELA.

REFERENCIAS BIBLIOGRAFIICAS

HTTPS://REVISTAGALILEU.CLOBO.COM/CIENCIA/NOTICIA/2016/02/CIENTISTAS-
DESCOBREM-COMO-APAGAR-MEMORIAS-DOLOROSAS-E-IMPLANTAR-

NOVAS.HTML#:~:TEXT=AT%C3%A9%200NDE%20SABEMOS%2C%2005%20PESQUISADO
RES.DE%Z20ACORDO%20COM%200%20SCIENCEALERT.
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INTRODUCAO

onibus teria uma placa de circuito integrado , controlada através de um
software.

OBJETIVO

elhorar o sistema de transporte sem aumentar a taxa de desemprego
criando novas aréas de atuacio.

MATERIAL METODOS

Pesquisas e contando com a ajud
de parentes e amigos , para
desenvolver o projeto .

Placa integrada, papelao,

fio.

DESENVOLVIMENTO

, , fotos aqui!
Foi apresentado em aula on-line

onde o0s colegas contribuiram com

algumas ideias e acharam muito
iteressante a mesma.

REFERENCIAS BIBLIOGRAFIICAS

https://www.tinkercad.com/

youtube




Mataric (2007, p.19) conceituou: “um robé é um sistema autsnomo que existe no mundo fisico, pode sentir o seu ambiente e pode agir sobre ele para alcancar alguns
objetivos” e dessa maneira, a robdica abrange a teoria do controle, a cibemeética e a Inteligéncia Artificial (IA). A primeira citada diz respeito ao estudo o funcionamento mecanico
dos sistemas. Norbert Wiener, por sua vez, na tentativa de dar seguimento & aplicabilidade da robética foi o pioneiro, em 1940, da area de estudo que envolve o sistema biolégico
conhecido como cibernética, mais tarde, Leonardo DaVinci sistematizou esse estudo no momento em que aprofundou sua viso a respeito do corpo humano — com a anatomia —

HINOVARESPRENDER DESAFIO INOVAREAPRENDER permitindo assim, o acréscimo de articulagdes mecanicas.

Tendo em vista a real necessidade do ser humano a se adequar a uma nova realidade e na tentativa de buscar uma solugéo, a ciéncia como ferramenta de estudo, desenvolve
pesquisas relacionadas a dreas em especifico, interferindo de maneira emblematica no cotidiano do ser humano. E por outro lado, em conjunto, a tecnologia com suas "habilidades”
Auto de manipulagéo desenvalve ferramentas de combate aos problemas encontrados e estudados pela ciéncia. Desta forma, atualmente, as limitagdes geradas pela deficiéncia sdo
TITULO utores: vistas como algo a ser solucionado.

A auséncia de um membro causa uma série de transtomos psicologicos nos individuos com membro amputado. Pacheco et al. (2007) afirma que o preconceito é fator
= i i el A “ % o men o
COLEGIO: Professor (a) orientador(a) influente na causa da baixa autoestima e recluséo social, 0s individuos ficam assim, a margem da baixa qualidade de vida.

A auséncia da mao toma-se um fator limitante, visto que se necessita dessa em varias funcdes do dia a dia (THOMAZONI, 2015), sendo um motivo

REFERENCIAS BIBLIOGRAFICAS

'CHESANI, Fabiola Hermes; NEGRETTI, Pietra Pleshs 'GROSSKOPF, Carta Santos. A &0 José d
Campos, v.48, n. 25, p. 135-148, dez. 2019. D ' Acesso em: 21 abr. 2020.

DEMIDOFF, Oliveira; PACHECO, indo; SHOLLFRANCO, Affred. iéncias & Cognigéo, v. 12, p. 234239, 03 dez. 2007.
Dispons A 20jul 2020,

HUNOLD, M; LIMA, V; CASTRO, VAUGUSTO C; YOSHIMURA, F. R; MATIAS, J. S; RODRIGUES, M; KUNKEL, M. E. PROTOTIPO DE PROTESE DE MAQ ROBOTICADE LEGO OONTROLADA POR SISTEMA
NGRESSO

desenvoiments de Tecnologia ASsisiva (TA), Ui vez qus © ¢ormo humano & & méquina mas shcionts

INTRODUGAO partcularidades, o que ndo & motivo para ocuitar a solugo.

criada. N&o ha, diante disso, tecnologia existente que confes suss

Para soluconar s necessidads de movimantacSo eigida palo ndhiduo, pedteses ds o robstca sio desevclvas mesmo que hae o difcuidade de sdeptacko. viso que
Duari muto lemoo a defcéncia o groada pela socedade Em cada perodo his0ico e visa do uma maner llas lzaches orna, o Uma cranca fatores psicolégicos fazem com que o usuério ndo se acostume com tal membro, causando uma néo aceitagéo do uso (THOMAZONI, 2015). U

scesse com qualauer defcénca, 0 pais eram aorZados & malé-a,na aniguidade, deic @ esaueados.J el o5 e e o pacioml 24 spreaents {as o ausbnei de s membrs o aeninda doen,socaiee, Sorincle oueimas, Taigamentes & ouhen sto v
s rokgcon e vee e 0 escinenl de i s co Mcikiades Kcss o ﬁ;{g:gg; Yot ;m ma*;g;;; Europa Q‘;?m&‘;f{éuff; area da perda (DEMIDOFF ef al, 2007). Muitos, portanto, se perguntam o que ocasiona tais sintomas ja que ndo ha mais a presenca do mesmo. O fato é que existe um
ioenca eram abandonadas. ‘ mapeamento, chamado mapa cortical, existente no cérebro fazendo com que ele entenda que ainda existe aquele membro. Por isso, é de suma importancia que o paciente se

submeta a um tratamento de reabilitagéo.
Na perspectiva da robdica, Pazos (2020) afitma que da pré-fistdria em diante 0s humanos mosirava interesse por *seres exraordindrios”, homens mecanicos e

putra: Na tentativa de elaborag3o e execugdo de uma tecnologia propriamente dita, tendo em vista as pri da 50 e eletrénica -
e deuses com objetivo de atbur poder. & possivel desenvolver um projeto que atenda as demandas da Tecnologia Assistiva (TA) a qual & utiizada como um recurso faciltador ao desenvolvimento das habilidades
funcionais do usuério e que tem como objetivo auxilar as atividades cotidianas. Segundo Chesani et al. (2019) a TA possibilta ao usuério uma melhor adequagao no que diz respeito
42 sues habiidades ocupacioneis dando 8 el bem-oster fisica, mental  Socie, ndo bslants o usubra 56 Sete mais SeGLIe & mais produivo proparcionando assim: sus
reintegragéo e igualdade social.

OBIJETIVO

Satei o, mediaric A gama d recursos da Tecnogia Asssiva,deservover uprtdopo de mao rbdica com impressdo 30 e ncko  exeadar movimentos|
precisos de abertura e fechamento do dispositivo, gerenciado por ‘Avduino de forma a

A construggo do protdtipo de méo foi motivada apés o reconhecimento histérico de relatos de sofrimentos devido & auséncia de tal membro, tanto no sentido fisiolégico quanto
social. O primeiro sentido citado & estudado pela neurociéncia, 4rea de estudo na qual confirma dores fantasmas sentidas por pacientes congénitos ou por algum motivo amputados,
s drea e surl ponandoy ssgars & (4aolicRo de s dores sk do procesta de aeiliacte Er oo & clble pisipos d ik bdeca s desanvcliidos coma
finalidade de locali membro sups putado, suprirem a de Giminur nices 4 social.

i A auséncia de um membro do corpo humano como fator limitante para o desempenho das atividades diarias de um mdwlduo & motivo preponderante para desenvolvimento de

MATERIAL METODOS Tecnologia Assistiva. Tendo em vista que o corpo humano é uma maquina muito eficiente, o estudo conceitual dos principais c de uma prétese de mao robética mostra-se

substancil para sua conetrigBo. Aldm iseo, pora um malhor dimensionamento do tema abordado fo i uma favid teorc.s0cial Ga hstor da deficiencia bam como, dou-se
énfase 4 necessidade de um processo de reabilitago, mesmo ao se portar uma prétese. Desta forma, o protdtipo desenvolvido apresenta resultados que cumprem o objetivo

Fez-se uma abordagem que fundamenta a construgo do Utiiza-se do método tedrico-pratico de aplicagéo das principais proposto de acordo com testes de funcionamento realizados.

trabalho a partir de um referencial terico de cada componente competéacis ca Mscalréics, 350 oles: mecérics, programacto o

utilizado, sendo 05 pnnclpa!s motor de passo, shield ULN 2003 e eletrénic Vale ressaltar que, por se tratar da reprodugéo de um membro complexo do corpo humano, portanto, eficiente, a etapa mecanica foi de suma importancia para o resultado final

| Arduino Moga 25 do projato e por tal mafivo, optou-se pela protatipagam por meio de impresséo 3D Nao exchindo a notabildada @ aplicabildada do cédigo de programagao na execucio de

ntos de abertura 0 qual 6 gerenciado por microncontrolador Arduino.

im, tendo em vista todo alusivo teérico abordado, um protétipo como Tecnologia Assistiva tem a
Sipate ‘mocénico, Anda, como fator nfluents para reazagao e tobles om seres humance, adeduagoes dovem sor fern T e st o dosarvonmons 48 Tecnologia

TRABALHOS RELACIONADOS
© desenvolvimento do ije‘o foram necessarias pesquisas de trabalhos semelhantes para analise de possi

idades a serem abordadas. Vale salientar que a literatura
cietiicn s deponiiiza uma gama de abalhos relaconados 8 Techologh Assiasie 6 fn] e, sorer sk neceadilcde 08 At & ki cory el ol & 4k ge
DESENVOLVIMENTO memiro & ssam foram seleqanades os tabahos que segue
Lops & Alteida (2012) i i ekl concarcS d (e estias e, zan o Wcnclosia 06 impresatio 5D, obivarn siglfcatvss esikalo ek da et s
individuos. Seu método consistiu na utiizagéo de materiais rigidos para representacéo dos 0ssos e flexiveis para representagéo das articulacGes, outrossim, o projeto de protese
S —— funcional é controlado por sinal eletromiografico (EMG) o qual permite movimento de abertura e Tocharment s mBo, ba cormo, GATE 8 opert s B com L85 db Sarvomstones
controladora, faz-se fundamental a realizagéo de testes a fim de verificar o que foi para rotagdo e microcontrolador Arduino.
Eoeno, de oima achria. Al iaso, visa.se a verficar Imites da acionamento para ‘Thomazoni (2015) desenvolveu um protétipo de mao robdtica usando tecnologia 3D e plataforma do microcontrolador Arduino. Seu projeto mostrou-se envolto de uma gama de.
que ndo haia Para sto conhecimentos tecricos, apresentados em seu arigo, os quais foram parcialments aplicados em seu protdtipo. O autor usou servos acionadores para movimento dos dedos, bem
X como um controle com sensor infravermelho no qual envia comandos de movimento & prétese, ainda, o autor faz uso de atuadores individuais para cada dedo & uma bateria em
por competo, sem ter sido veificada nerfurma faha conjunto a um UBEC (Universal Battery Eliminator Circuit) o qual tem como fungo a regulagem de tenséo bem como, proporcionar maior vida iti & bateria de alimentagéo,
Foram feftas ¥es observaches duranke 0s festos. A primeira consisie no permitindo atuagéo durante cerca de um dia, sem a exigéncia de constantes carregamentos. O autor salienta que obteve éxito em seus testes, visto que ratificou seus objetivos, os
quais consistem em movimentagdo individual dos dedos e assentar o alcance das articulages da mao, este limo foi observado pelo autor em seus resultados de que embora o
servomotor apresente rotagdes precisas, a flexdo dos dedos ngo mantém a méo estatica na mesma posicao. Ainda, ele deixa avidente que seu trabalho incial o é destinado a0
uso humano, pois séo érios ajustes para tal, do ruido d de

Hunold et al. (2014) projstou movimentos de abertura/fechamento e rotagao de uma m&o humana para pacientes biamputados, tais movimentos acionados por um smartphone,
3 i iarlace Blieioot: Com s ds i A¥ Lepo pece eiaiighs de s @ st mdors moieiacho Os stires duservchrmn o prmenpe em forma de garra cujos
carelel (acoplado no eixo do motor), o motor, em determinado porto; perde forca ~
Gl il e e Sl bkl 1 testes (feitos em individuos ndo-biamputados), e néo submetidos a um Comité d icangaram mais de 50% de m dos i capturou e suspendeu uma
garata, om outo, abrs egitios do tameias Com dissemohanca de formatos. O abalh o Sonehide com bons remstades mcluswe on teas Tegistom laveza do cbjeto como
ponto positivo para uma possivel submisséo de individuos biamputados.

CONTINUAGAO NO QUADRO

VERMELHO Diante do exposto, é possivel concluir que os projetos se dissemelham quanto ao uso de servomotores bem como, na forma de acionamento, uma vez que o protdtipo desse

trabalho recebe comandos das teclas de uma méquina computacional. Como similitude tem-se os movimentos de abertura e fechamento do protétipo, apesar, no entanto, de alguns
projetos como o de Lopes e Almeida (2013) e Hunold et al. (2014) avanarem para o movimento de rotagéo ou garra. Distingue-se, ademais, o protétipo desenvolvido por Hunold et
al. (2014), 0 qual é estruturado em forma de garra de maneira oposta & maioria, a qual desenvolve em forma de uma mao propriamente dita, justifica-se o uso desse trabalho como

REFERENCIAS BIBLIOGRAFIICAS semelhante devido a seu objetivo de atendimento a pacientes biamputados.
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TITULO: PROTOTIPO DE MAQUINA Autores: Ana Caroline de Araujo Barros,

DE PAPEL RECICLADO Ana Leticia de Amorim Ardo, Julia
ESCOLA E. M. POLIVALENTE ANISIO - celvee casia Peuline
TEIXEIRA Professor(a) orientador(a): Erica Scheffel

Esse trabalho surgiu a partir da preocupag¢ao com o desperdicio de recursos
naturais essenciais para a fabricacio de papel. Ele apresenta uma proposta de
automatiza¢ao da reciclagem de papel.

Propor uma forma de otimizagio para reciclagem de papel e verificar se a
comunidade escolar conhece o processo de reciclagem de papel.

Foram utilizados muitos recursos como a Primeiro foi feita a pesquisa e o teste
cortadora a laser, liquidificadores, pratico para reciclar o papel; depois um
motores e a placa Arduino, assim como Brainstorm foi realizado para a criacio
diversos materiais como papéis da maquina de reciclagem; depois o
descartados, agua, papelao, fitas protoétipo foi desenvolvido e por fim, foi
adesivas, cola e MDF. montado e programado.

Foi possivel construir um prototipo de
uma maquina que executa todas as
etapas do processo de reciclagem de

papel. Foirealizada a pesquisa, na
comunidade escolar, que mostrou que
dos 21 entrevistados, 16 ndo sabiam como

reciclar papel. Ap6s ver o prototipo
funcionando, todos os entrevistados

aprenderam as etapas do processo de

reciclagem satisfatoriamente.

<https://www.sobiologia.com/conteudos/reciclagem/reciclagemg.php>
<https://www.infoescola.com/ecologia/reciclagem-de-papel>
<https://www.embrapa.br/contando-ciencia/arvores/-/asset_publisher/Zd2bjDsHpAAC/content/sabe-quantas-
arvores-sao-usadas-para-fazer-papel-/1355746?inheritRedirect=false>
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TiITULO: ROBO SEGUIDOR DE LINHA HIBRIDO: Autores: Vitor de Souza Czegelski, Livia Rodrigues
LEGO MINDSTORMS EV3 E ARDUINO Canha e Guilherme Vieira Duarte Santos

COLEGIO: HELIO ALONSO Professor (a) orientador(a): Rodrigo Caride Gomes

INTRODUCAO

A robética educacional atualmente tem sido uma grande oportunidade de jovens desenvolverem talentos e habilidades variadas envolvendo: engenhosidade, resolugao de problemas, criatividade,
trabalho em equipe, autonomia, inteligéncia emocional e curadoria, além de entenderem o universo digital que nos cerca, formando cidadaos digitais com capacidade de propor solugdes e inovagoes
para a nossa sociedade. O desafio de manter o engajamento e o interesse por aprofundar o aprendizado nessa area, esbarra em uma grande lacuna entre o uso de Kits de Robética Educacional, como o
Lego Mindstorms, e o uso de componentes livres de eletrénica que demandam uma mudanga nao sé na construgéo e na linguagem de programagao, como também no reconhecimento dos
componentes, que neste caso apresenta um visual mais simples para possibilitar a personalizagao. A partir disso nasce a necessidade de se propor atividades que permitam ndo sé a transi¢ao entre os
recursos e ferramentas simples para as de aspecto e uso profissional, como também um trabalho de reconhecimento de padroes entres as ferramentas e componentes. Dessa forma, foi proposto o desafio
de ndo apenas construir o médulo seguidor de linha, como também de controlar os motores, que a principio s6 funcionavam em conjunto com o material educacional proprietario Lego. Durante a leitura
deste artigo sera descrito como foi montado o rob6 de nome TT-15 desenvolvido pela equipe RobdCHA, que visou juntar o conhecimento coletivo sobre diversos assuntos ja trabalhados para a montagem
do equipamento. Serao demonstrados caracteristicas como selegcdo do material para a montagem, informagdes sobre as principais programagdes utilizadas e motivos no qual foram empenhados os
métodos de construgdo para finalizagéo do robo, além de tornar essa experiéncia publica para que sirva de ajuda e inspiragao a outros processos de inovagao na robética educacional.

OBIJETIVO

Este trabalho tem como objetivo mostrar o projeto de um robd seguidor de linha utilizado na Olimpiada Brasileira de Robética, construido com componentes estruturais, mecanicos e motores do Kit Lego
Mindstorms, controlados por uma placa tipo arduino e um médulo L298N. A capacidade de seguir linha vem de um moédulo maker de baixo custo, composto por cinco sensores TCRT5000 que oferecem
maior precisdo na realizagao das tarefas. Sendo assim, este projeto amplia as possibilidades de construgao de protétipos robéticos educacionais e introduz os alunos ao universo da eletronica tradicional,
usando um versétil controlador para desenvolvimento de projetos que é o arduino. Os resultados obtidos foram satisfatérios e possibilitam uma continua busca de melhorias

MATERIAL

O design do rob6 contém pegas mecanicas e estruturais do kit Lego Mindstorms EV3, pecas de MDF
confeccionadas com o auxilio de maquinas de fabricagao digital, além de porcas, parafusos e pinos
para fixagdo e ajustes dos componentes. Devido a familiaridade com o kit desenvolvido pela Lego, o
mesmo foi escolhido para facilitar a construgéo do robo, permitindo maior dedicagao a construcao e
testes do sistema de controle, construindo quando necessario componentes compativeis em mdf.
Foram utilizados apenas dois motores em um sistema de transmissdo com quatro rodas, onde cada
um era responsavel por duas rodas. Essa escolha teve como premissa a redu¢do de peso e o
aproveitamento maior do torque oferecido pelos motores.

Como parte do design, a placa controladora tipo Arduino e o médulo L298N foram dispostas em
uma pega de MDF na parte superior do robd permitindo um maior acesso as conexoes, e
possibilitando assim manutengdes e verificagoes rapidas. E os sensores tipo TCRT5000 foram
dispostos a frente do veiculo para melhor performance na coleta de informagdes, posicionados com
0 auxilio de outra placa de MDF

DESENVOLVIMENTO

O robd apresentou desempenho satisfatério ao seguir linhas. O uso de cinco sensores TCRT50
proporcionou uma maior precisdo. A equipe nao tinha como objetivo um controle ainda mais
preciso dos motores, porém surgiu o interesse, como plano de continuidade do projeto, em
desenvolver uma programacao proporcional ou até PID (proporcional, integral e derivacional) para
otimizar o funcionamento. O uso de pilhas descartaveis de baixo custo possibilitou ter mais baterias
reservas evitando assim um mal funcionamento do robd ocasionado pela bateria fraca,
principalmente pela facilidade de substituicdo. O uso de pilhas recarregéveis é considerado também
para a continuidade dos testes, pensando em diminuir o impacto negativo do descarte de pilhas e
economizando financeiramente.. A possibilidade de variar o nimero de pilhas podendo mudar a
relagdo peso do robd x duragdo da bateria é uma algo que com o Kit Lego Mindstorms néo era
possivel, mas agora a equipe ja considera essa possibilidade diante de cada desafio. Pela diferenca
de peso x tamanho dos componentes eletronicos, em comparagao com similares do Kit Lego
Mindstorms e a liberdade de sua montagem, foi observado mais possibilidades no design, no caso
da disposicao dos sensores e outros componentes, pois 0s mesmos nao interferem tanto na
estabilidade do robé. Na participagao de eventos, o design inovador chamou a atengéo e a
curiosidade de muitos, inclusive técnicos e juizes, que procuraram saber mais sobre o modelo como
proposta hibrida de construgao para transicdo de algumas equipes do kit Lego para o arduino, visto
que o robd foi construido pensando no melhor que cada material disponivel poderia oferecer.
Fica evidente que, apesar do aperfeicoamento da equipe na criagao de projetos de robds, ainda ha a
necessidade de melhorias, principalmente na organizagéo e segurancga das conexdes, para evitar
alquer tipo de mau contato e curto-circuito. Devido a seu tamanho compacto e porte médio, o
robd conseguiu exercer fungdes como locomogao, identificagdo e escaneamentos com éxito
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TITULO: VOCE JA PENSOU SOBRE SEU LIXO? Autores: Luiz Miguel Braga Camelo, Marcelo
Batista Faltz e Ahylp Ferreira dos Santos
COLEGIO: ESCOLA MUNICIPAL PAULO FREIRE Professor orientador: Péterson Cardoso Pereira

INTRODUCAO

Vocé ja pensou sobre seu lixo? O que acontece com ele depois que sai da nossa casa? Para onde vai o
nosso lixo? Quais sid.o os problemas que o lixo causa ao meio ambiente? Qual a diferenca entre aterro e
lixao? Sera que seu lixo vale ouro? Em quais locais existe coleta seletiva em Macaé? Essas foram
nossas perguntas iniciais, que serviram de base para o nosso trabalho. Com elas, conseguimos
pesquisar sobre o assunto para conscientizar as pessoas sobre a importancia de reciclar, sobre os
danos que o lixo queimado faz ao meio ambiente e sobre o descarte de lixo de forma, incorreta.

OBJETIVO

Informar os moradores de Macaé e Lagomar sobre o lixo e o que acontece com ele.
Conscientizar sobre a importancia da reciclagem e coleta seletiva.

MATERIAL METODOS

Google Chrome Pesquisas na internet

Eraser Reunifo por video chamada com os autores
PowerDirector Gravacio de videos

Editor de foto Edigao do video do projeto

Canva

Google Meet

‘Whatsapp

DESENVOLVIMENTO

*ENTRO DE TRaTH NTo |
DE
Primeiro pesquisamos para onde vai nosso lixo. Descobrimos e FESOS
com as pesquisas que o lixo de Macaé vai para um aterro /
sanitario localizado & 25km de distdncia do centro.
Pesquisamos depois a diferenca entre aterro sanitario e lixao.
Aterro sanitario é um lugar preparado para o recebimento do
lixo. Lixdo é um grande terreno baldio onde o lixo é jogado
sem cuidado algum. Quando o lixo é deixado exposto ao solo o
chorume produzido na degradag¢ido e decomposicio do lixo
contamina o solo e o lengol freatico, além de atrair urubus,
baratas, ratos e outros animais. Contribui também para o
aumento da reproducio de microorganismos. Quando o lixo é
queimado libera toxinas na atmosfera. Descobrimos que
Macaé tem 256.672 habitantes e produz 240 toneladas de lixo
por dia. O Lagomar tem cerca de 30.000 habitantes.
Descobrimos que s6 existe coleta seletiva na Praia do Pecado,
no Mirante da Lagoa e em algumas escolas. No Lagomar nio

existe coleta seletiva, mas existem catadores de reciclaveis.
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